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Aerobic Easy Serisi Cobot Cnc Besleme Robotlari, bir iiretim atSlyesindeki operatrlerle
yan yana caligabilir ve geleneksel endiistriyel robotlarla kargilagtirildiginda daha kiiciik, daha
esnektir, daha diigiik besleme maliyetlerine sahiptir ve daha giivenlidir. Atdlye operatorleri
icin yiikleme ve bogaltma islemi siiresi uzun, basit, tekrarlayici ve sikici olabilir ve personel
kolayca yorulabilir. Aerobic Easy Serisi Cobot Cnc Besleme Robotlari, kaliteyi artirirken bu

basit tekrarlayan gorevleri iistlenebilir ve operatdrlerin daha degerli isler yapmasini
saglayabilir. Aerobic Easy Serisi Cobot Cnc Besleme Robotlar, kiigiik partili, ok cesitli
tiretim yapan kiiciik ve orta Slgekli isletmeler icin en iyi ¢dziimdiir. Genel amagli robotlarin
onde gelen profesyonel sistem entegratdrii olarak, yerinde ihtiyaglariniza gore ayrintilt
degerlendirme teklifleri ve otomasyon planlamasi sunacagiz, uygulamaniz i¢in hangi
¢oziimlerin uygun oldugunu belirtecegiz ve uygulamayi tamamlayacagiz. Aerobic Easy
Serisi Cobot Cnc Besleme Robotlari 3-4 giin i¢inde devreye alinabilir ve miigteri sahasinda
caligtirilmak iizere teslim edilebilir. Anahtar teslim ¢oziimler, yerinde egitim, ilk kullanimda
eslik eden {iretim hizmetleri ve uzaktan destek dahil olmak iizere size eksiksiz bir hizmet
paketi sunuyoruz.



Cok cesitli ve kiiciik partilerde otomatik yiikleme ve bosaltma ihtiyaglarini kargilayabilir ve ¢esitli delme makinelerine,
isleme merkezlerine, freze makinelerine, torna tezgahlarina, 5zel makinelere ve diger ekipmanlara uyarlanabilir.

" Genig uygulama yelpazesi: Farkli markalara ve farkl

uygulama ekipmanlarina uyarlanabilir.

.’ Esnek hareket: AGV araglari ile entegre olabilir

.’ Kullanimi kolay: Sistem programlama bilgisi

olmadan kullanilabilir.

Modiiler tasarim: Malzeme tepsisi, gesitli is

pargalarinin igleme ihtiyaglarini kargilamak i¢in
serbestge degistirilebilir.

.’ Parca tepsilerinin kolay degisimi: Farkl: is

pargast yerlegtirme gereksinimlerine uyum saglar

icin serbestce degistirilebilir.
.’ Giivenilir: Bir dizi giivenlik standardina uygun

olarak, insan-makine igbirligi daha giivenlidir.




HIZLI KURULUM,HIZLI PROGRAMLAMA

Ihtiyacin
neredeyse
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Orada
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é:';} Efficiency PK Deployment time  Switch time
Humachine Cobot 40 minutes 10 minutes
Other Cobot > 2 hours > 1 hour

Traditional robot >24 hours > 2 hours



Iscilik Maliyeti Karsilastirmasi

¥ Save 1.5 million yuan / year

Humanchine Cobots production

Regular worker production
12 CNC Machine 3 shifts with 3 people

12 CNC Machine 3 shifts with 18 people

Labor cost: 300,000 yuan [ year

Labor cost: 1.8 million yuan / year

Kullanmim Orani Karsgilagtirmasi

¥ Boost 5840 hours/year

Regular Worker A A A A A

Production
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Humanchine Cobots A A A A A A ‘

production
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Kompakt dizayn Tiim {iretim ihtiyaglarina uyacak
sekilde Esnek

1300mm

**Uretim ritmine bagh olarak ii¢ konfigiirasyonda da bir veya iki olarak diizenlenebilir.



Kompakt dizayn Tiim tiretim ihtiyaglarina uyacak
sekilde Esnek

1660mm

545mm

1450mm

250mm
. 1130mm
1339mm

***Uretim ritmine bagh olarak ii¢ konfigiirasyonda da bir veya iki olarak diizenlenebilir.




(¥ aeronic— HELPER

F Serisi

Handyman i§birligi Unitesi, ok cesitli ig parcalartyla uyumluluk i¢in esnek, elle degistirilebilen
bir i§ parcasi paleti iceren temel bir modiilden olusur.

M Serisi

M serisi Humachine Cobots {initesi 1 temel modiil,

2 adet tagima modiilii ve 2 adet esnek is pargasi paletinden olugur.
s parca paletleri esitli parca tiplerini
barindiracak gekilde tasarlanmugtir.



Equipment
series

Matching
equipment

Cobots
Maximum load

Cobots
Maximum
working radius

Standard

end
effector

Workpiece

weight

Workpiece
length

Workpiece
diameter

Storage
quantity

Container
type

Repeat
positioning
accuracy

End
effector
weight

XGO5F-886

Skg
(including tool
end)

886.5
mm

1 Set

<3.2kg

<100mm

<60mm

<4814

Fixed single
code disc

+0.02

Approx. 2.1 kg

Helper - F Series

XG10F-1350

10kg
(including tool
end)

1350
mm

1 Set

<7.2kg

<150mm

<60mm

<4814

Fixed single
code disc

+0.03

Approx. 2.8 kg

XG16F-967

16kg
(including tool
end)

967.5
mm

1 Set

<13.2kg

<100mm

<60mm

<484

Fixed single
code disc

+0.03

Approx. 2.8 kg

XGO5M-886

Skg

(including tool

end)

886.5
mm

1 Set

<3.2kg

<100mm

<60mm

<484

Moved single
code disc

+0.02

Approx. 2.1 kg

Helper - M Series

XG10M-1350

CNC lathe / Vertical Machine Center / EDM / Three-coordinate Detection

10kg
(including tool
end)

1350
mm

1 Set

<7.2kg

<150mm

<60mm

<484

Moved single
code disc

+0.03

Approx. 2.8 kg

XG16M-967

16kg
(including tool
end)

967.5
mm

1 Set

<10kg

<100mm

<60mm

<4844

Moved single
code disc

+0.03

Approx. 2.8 kg



@ anomic -WORKER

Modiiler tasarim, yiiksek iiriin esnekligi, fabrikadaki cesitli ekipmanlara uyum saglama ve

otomasyon uygulamalarini hizla olugturma.




Equipment
series

Matching
equipment

Cobots
Maximum load

Cobots
Maximum
working radius

Standard
end effector

Workpiece
weight

Workpiece
length

Workpiece
diameter

Number of
single-tier
storage

Number of
code discs

Container
type

Repeat
positioning
accuracy
End

effector
weight

worker-Basic version

XG05B02-886

XG10B02-1350

worker - Double sliding

XGO05BD-886

XG10BD-1350

CNC lathe / Vertical Machine Center / EDM / Three-coordinate Detection

Skg
(including tool end)

886.5mm

1Set

<3.2kg

<100mm

<60mm

<284

134

Fixed multi-code disc

+0.02

Approx. 2.1 kg

10kg
(including tool end)

1350mm

1Set

<7.2kg

<150mm

<60mm

<2814

134

Fixed multi-code disc

+0.03

Approx. 2.8 kg

5kg
(including tool end)

886.5mm

1Set

<3.2kg

<100mm

<60mm

<244

124

Sliding double dial

+0.02

Approx. 2.1 kg

10kg
(including tool end)

1350mm

1Set

<7.2kg

<100mm

<60mm

<2444

124

Sliding double dial

+0.03

Approx. 2.8 kg



@'AEROBIC -ROTARY

Modiiler Tasarim,Genelde yuvarlak ortast bog parcalar i¢in

yiiksek adetli igsleme




Equipment series - workers - Rotary silo

XGO5R08-886 XG10R08-1350

Matching equipment CNC lathe / Vertical Machine Center / EDM / Three-coordinate Detection

Cobots 5kg 10kg
Maximum load (Including tool end ) (Including tool end )

Cobots
Maximum working radius

Standard end effector

Workpiece weight

Workpiece length

Outer

Workpiece clip circle

diameter
inner circle

Maximum outer
diameter of workpiece

Single station height

Station

Container type

Repeat
positioning accuracy

End effector weight

886.5mm

1PCS

<3.2kg

<100mm

D25~DP95mm

®55~P125mm

®150mm

350mm

8 Stations

Disc

+0.02

Approx. 2.1 kg

1350mm

1 PCS

<7.2kg

<100mm

D25~P95mm

O55~d125mm

®150mm

350mm

8 Stations

Disc

+0.03

Approx. 2.8 kg



@ AErROBIC " SHELF

Modiiler tasarim, 3R, EROWA, LNG sifir konumlandirma sistemi ile uyumludur
Kiiciik boyut ve esnek dagitim

,,,,,

Modiiler tasarim, hainbuch, AMF,
SCHUNK ve diger sifir noktast
konumlandirma sistemleriyle uyumludur,

kiigiik boyut ve esnek dagitim




sEgrLiJ(ieEment worker AS/RS basic worker AS/RS

XG10ASB-1350 XG10AS-1350

Matching
equipment

CNC lathe / Vertical Machine Center / EDM / Three-coordinate Detection

Cobots 10kg 10kg
Maximum load (include end effector) (include end effector)
ﬁ:/loazti)rtr?um working radius 1350mm 1350mm
a set of a set of
<80 (length) *80 (width) *120 (height) <185 (length) *175 (width) *175 (height)
<150mm <150mm
Zero point fast change system Zero point fast change system
near 1kg near 1.2kg



(Y AERoBIC  ZERO POINT (HIZLI
‘ PALET DEGISTIRME)

Programlamaya gerek kalmadan cesitli
baglama aparatlariyla entegre
calismaktadir.Parca baglama siirelerini

azaltarak hata payini en aza indirir.

Cesitli Baglama markalariyla uyumludur.

LANG HAINBUCH




PARCA TEPSILERI

Aerobic Easy Worker

Standart Secilebilecek Tepsi Boyutlari

AHTO010301 ®15~46mm 5x9=45pcs

BHT010201 ®40~74mm 4x6=24pcs
CHTO10101 ®70~100mm 3x5=15pcs

995

Y

—
-

67 ~ 100

A NN
NZANZANZANZAN
P
N

AN AN AN AN

SNZANZA AN
AVALAVARVALYS
PANZANZAN AN
AVARVAARVALVARYE
ZANZANZANZANZAN
RVARYARVARYARYd

Y NZAZANZANPAN

'

N/

/NI
PANVANPANY

74

S
%
AVARVAR

N
L/
S
L/
5

375
Sis

PANPANFASFRSY
<\/\/‘\/\f\
PANFAN VAN PAN Y/
FPANEENEENE RN P
<\/\/\/\/\
NI NN ND
OO
NN
KKK .
OO |
PANPANPAN
NN
OO
NN N

<\\/\\/\/>

<\/\/\/‘\/‘\

<\/\\/\/

o)
ac
=
o
—
o
N
o
—

AHTO010301

595

Y

—
g

115

]
LYy Y Y Y D
] SN AN
CY Y Y YD
NIANAALAL
T Y Y Y
t NAAANAN

CHTO10101

375
|

*kk

Yukaridaki tepsiler referans amaglidir Mevcut pargalara gére 6zellestirilebilir



PARCA TEPSILERI

Aerobic Easy Worker

Standart Secilebilecek Tepsi Boyutlari

ABG010301 ®15~46mm 8x9=72pcs

BBG010201 ®40~74mm 5x7=35pcs
CBG010101 ®70~100mm 4x5=20pcs

720 720

474 il = 94 -
AW ar W A WA nWan Wik ia Rk, A /N /DN /D /TN /T /D
1588533300 [FRYVLVOV
/AN /N AN AN Y Y
efefofegogegegese SRCRCRORORE
DRIt D=t I N EOROROROXOR®
sfeletoletolotole HOOOOO
-840y CH-CB-25-85-C5-4D RN
1 | OOODHDOODDHOD y OO OO
ABGO010301 BBG010201
. 720 "
135
AR AAWANWARWAL
S N N/ N/ \LJ \L/
AIVARWARWARWARWAL
= L/ \L/ \L/ L/ \Ul/
ANV AAWALWAR
L/ \L U/ L/ UV
AMWAAWARWAR WAL
y | N NN N\

CBGO010101

“* Yukaridaki tepsiler referans amaglidir Mevcut pargalara gore 6zellegtirilebilir



Buluttan ROBOT izleme

Robotics cloud data management system

.’ Uretim planlarini kolayca ayarlayin

Pro<|:|uc_tionddata collection
Y o . analysis and management
Gergek iiretim verilerini otomatik olarak olusturun

® Verileri toplayin ve zetleyin, tiretim verimliligini

.. .. .. . . . .. . ﬂm%g% :
hesaplayin, tiriin tiirlerini kaydedin ve yonetim &
optimizasyonu i¢in veri destegi saglayin. '

" Robot ve otomasyon sistemi bilgileri Isleme

ilerlemesi, tepsilerde kalan malzeme, ekipman intelligent management

durumu ve diger bilgilere kolayca erisilebilir Visualization board
~-NEEEE - ~ - BEA-

B AGRESH

.’ Ekipmani bulut sistemine baglayin ve

kullanicilarin tiim robot ve tiretim bilgilerini

sssssss

uzaktan goriintiilemesine olanak taniyin.




